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No que diz respeito ao tipo de
saida do sinal de um sensor, este

ode ser digital ou analégico.
Em cada uma das subfamilias
de sensores, existem diversos
tipos, com funcionamento e
especificacoes diferentes. Neste
artigo iremos comecgar por
abordar os sensores digitais, por
serem mais simples.

2.SENSORES DIGITAIS

2.1. Conceito e aplicacado
A maioria das aplicagdes industriais envolve ou a monitorizagéo (pre-
senga ou auséncia de um determinado objeto numa posigao conhe-
cida) ou procedimentos de contagem. Estas fungdes séo ideais para
o uso de um sensor digital, que desempenha esta fungéo de forma
econdmica e bastante eficaz.

Considera-se um sensor digital, aquele que, na sua saida, dispo-
nibiliza apenas dois valores légicos possiveis — valor légico zero ou
valor légico um, que correspondem, a dois valores de tensdo elétrica
distintos.

Este tipo de sensores tem grande aplicagéo no dia-a-dia das pes-
soas, mas também no dmbito industrial, sendo que mais de metade
dos sensores empregues sado do tipo digital. Sdo ideais para a ligagao
a elementos de deciséo, como o microcontrolador, autémato progra-
mavel, robot, entre outros.

2.2.Sensores mecanicos

O fim-de-curso mecanico é um dispositivo que utiliza um contacto
seco, para detetar a presenga de um objeto (Figura 7). Um fim-de-
-curso tipico consiste num corpo, onde estdo alojados o contacto e
um atuador que, em fungéo da forga do objeto, vai atuar ou ndo nesse
mesmo contacto.

E normalmente utilizado como um sensor de proximidade, ou seja,
de presenga ou auséncia de objetos, mas que requer que haja contac-
1o, entre o sensor e o0 objeto a ser detetado. Este tipo de dispositivo
tem diferentes tipos de atuadores, de forma a poderem adaptar-se a
situagdes especificas.
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Figura 7. Constituicdo do fim-de-curso mecénico.

Existe uma grande variedade de formas e de tamanhos, para uma tam-
bém grande diversidade de aplicagdes (Figura 8). Como sensor digital,
serve essencialmente para operagdes do tipo liga/desliga, como a de-
tegao da posic¢ao de avancgo e recuo de um cilindro, detetar a chegada
de um objeto mdvel ao seu destino, entre muitas outras.

Figura 8. Vérios tipos de fim de curso mecénicos.

A opgéo e escolha destes sensores mecéanicos deve-se a algumas ca-
racteristicas especificas: sdo faceis de integrar em maquinas e equi-
pamentos de qualquer tipo, requerem contacto e sé&o muito robustos
e fidveis.

2.3. Sensores indutivos

Este sensor de proximidade tem internamente uma bobina, que produz
um campo eletromagnético, utilizado para a detegdo de um objeto me-
talico. Este tipo de sensor é composto por quatro elementos: uma bobi-
na, um oscilador, um circuito de sincronizagdo e uma safda (Figura 9).



