Schneider Electric lanca
tecnologia Lexium Cobot
para fabricas

A Schneider Electric lancou o Lexium Cobot, um robot com tecnologia
de robdtica industrial avancada e automacao de préxima geracao. O
cobot Lexium foi concebido para trabalhar lado a lado com humanos,
realizando movimentos especialmente suaves e diligentes, gragas a
monitorizacao do binario dinamico e da velocidade.

Desenvolvido para melhorar a produtivi-
dade e a seguranca das fabricas, o cobot
Lexium ajuda a minimizar o tempo de
inatividade causado pela escassez de
mé&o-de-obra, o que atualmente custa
as fabricas cerca de 20% da capacidade
produtiva. As capacidades tecnoldgicas
do cobot Lexium permitem-lhe ser uti-
lizado em diversas aplicacdes nas quais
ndo seria possivel utilizar robots indus-
triais convencionais.

Todos os modelos estdo equipados
com fungdes de seguranca e detecao de
colisdes para garantir a seguranca das
maquinas e das pessoas.

As suas arestas arredondadas e o
peso total reduzido diminuem ainda
mais o risco de lesdes para as equipas
responsaveis pelas operacoes. Depen-
dendo da aplicacédo e da avaliacdo do
risco, estas carateristicas podem elimi-
nar a necessidade de equipamento de
seguranca adicional permitindo, assim,
ocupar menos 30-40% de espaco do que
os robots industriais tradicionais. O cobot

Lexium também pode ser integrado ra-
pidamente em fabricas industriais sem
despender muito tempo e capital.

NOVOS AVANGCOS NA EFICIENCIA
DAS MAQUINAS

A alta eficiéncia do cobot Lexium — atra-
vés de uma programacgao simples, insta-
lacdo répida e facilidade de utilizacdo e
formacdo - ajuda as empresas industriais
a recuperar mais rapidamente os custos
de investimento quando modernizam as
suas instalacdes, para que estas se tor-
nem fabricas inteligentes.

O custo de propriedade é mais re-
duzido, a implementagao requer altera-
¢des minimas nos layouts de producéao
existentes, e os cobots Lexium estédo en-
tre aqueles com menores dimensdes na
industria. A integracédo perfeita com o
EcoStruxure, a arquitetura e plataforma
preparada para loT, Plug&Play, aberta e
interoperéavel da Schneider Electric reduz
o tempo de design, desenvolvimento e

comissionamento, tornando a entrega e
o arranque das maquinas rapidos e faceis.

Os cobots Lexium podem funcionar
em configuragdes auténomas, pelo que
sao ideais para utilizagdo em ambien-
tes de producdo, colaborando com os
seus homodlogos humanos para facilitar
nas tarefas mais pesadas, repetitivas ou
complexas. Para além disso, possuem um
elevado potencial de suporte de peso e
opcoes de programagao:

- (argas Uteis elevadas: as 5 versoes
do cobot diferem em tamanho e raio
de operagéo, com cargas Uteis de 3 a
18 kg, realizando tarefas repetitivas e
monotonas para que os operadores
se possam concentrar em trabalhos
de maior valor acrescentado ou re-
duzir a sua carga de trabalho.

- Flexibilidade de programacéo: a facil
programagao e comissionamento
com freedrive e programacéao grafica
ajudam os operadores a alterar facil-
mente as aplicacdes e a adaptar-se
rapidamente as alteracdes do pro-
cesso de producéo.

"0 langamento do cobot Lexium no mer-
cado marca um passo crucial nos sistemas
robdticos de proxima geracdo. Os sistemas
robdticos industriais tradicionais tém de ser
concebidos a pensar nos processos desde
o primeiro dia. Embora possam ser muito
eficazes a realizar, de forma precisa e con-
sistente, operacées que sdo repetitivas e
dificeis para os colaboradores, a sua veloci-
dade e poténcia tornam-nos inadequados
para trabalhar lado a lado com pessoas,'
comentou Olga Garcia, VP Industrial Au-
tomation Iberia da Schneider Electric.
"0 cobot Lexium, por sua vez, foi intencio-
nalmente concebido para trabalhar junta-
mente com pessoas, oferecendo um rdpido
retorno do investimento e fdcil integragdo
sem os custos de capital de uma grande
adaptacdo dos processos, para além de
ajudar a tornar as fdbricas mais dgeis, pro-
dutivas e sequras”
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