dossier sobre motores elétricos

manutencao de servomotores /
servo-controladores
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Figura 1. Andlise de equipamentos.

No panorama industrial atual, os fabricantes,
nas mais diversas areas, sao colocados

a prova a cada hora. A produtividade, a
adaptacdo e o tempo de resposta sdo critérios
fundamentais que permitem responder a
competitividade imposta pelo fenémeno da
globalizacao.

Imprescindivel, é o termo comum a todas as empresas quando o as-
sunto é a manutengdo de equipamentos. A maioria destas empresas
estdo dotadas de massa humana técnica em que o foco é a manuten-
cdo preditiva. Nos casos em que a avaria ndo pode ser evitada, este
corpo técnico tem que estar preparado para dar uma resposta muscu-
lada. Neste artigo iremos abordar topicos de manutencao relaciona-
dos com servomotores e respetivos controladores

A aplicagdo de servomotores na industria tem vindo a crescer
imenso, sendo esta tendéncia alavancada por fatores como: elevado
dinamismo, precisdo no controlo da velocidade/posi¢ao/bindrio, geo-
metria compacta, elevada gama de velocidades e grande densidade de
poténcia. Para tirar partido de todas estas vantagens € necessario que
0 equipamento se encontre em 6timas condig¢des de funcionamento e
que seja mantido sob controlo apertado. Alteragdes no ruido de fun-
cionamento, entrada em falha de um eixo ou desvios na qualidade de
uma determinada tarefa devem fazer soar os alarmes.

MANUTEN(;AO EM SERVOMOTORES

A manutengdo destes equipamentos deve ser feita por pessoas quali-
ficadas para o efeito, cumprindo, estas, todas as verificagdes de segu-
ranga exigiveis. Caso um servomotor se encontre em funcionamento,
a andlise deve ser feita sem que haja contacto direto, pois, os movi-
mentos bruscos e a temperatura de funcionamento elevada podem
causar ferimentos graves.
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Os servomotores permitem, de forma bastante acessivel, fazer a
inspecdo dos enrolamentos do estator. Podem ser feitas medi¢des
aos valores da resisténcia e indutancia dos enrolamentos para com-
paragdo com os valores de referéncia disponibilizados pelo fabricante.
Nos casos em que se verifique um desvio consideravel nestes valores,
o intervalo de medig&o deve ser reduzido e devem ser contactados os
fornecedores para apoiar no diagndéstico. Paralelamente, o utilizador
deve verificar se ndo foram impostas mudangas ao funcionamento do
equipamento que possam justificar estas alteragdes.
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Fig 4; Design of the SEW-EURDDRIVE CMP synchfonous Senomolor
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Figura 2. Componentes de um servomotor e seus valores de referéncia - Gama CMP da SEW

EURODRIVE.

O rotor de um servomotor, dada a sua simplicidade mecénica, esta isen-
to de manutengdo. No entanto, os seus pontos de suporte, rolamentos,
sdo elementos que justificam visitas frequentes. Os rolamentos podem



