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robética E

Ecossistema logistico da robadtica

movel Rexroth

Hoje, mais do que nunca, a movimentacao

de volumes é uma realidade do dia-a-dia de
qualquer empresa. A intralogistica moderna exige
sistemas flexiveis e seguros, capazes de operar em
ambientes partilhados com pessoas. A automacao
destes processos é uma mais-valia para robustez
e eficiéncia das operacdes de chao de fabrica,
permitindo a movimentacao de materiais e
minimizando o risco do erro humano.

Robetica Movel

rexro*h "

A Boscli Compan

Os sistemas de transporte autbnomos, em particular os AMR
(Autonomous Mobile Robots), sao uma ferramenta diferenciadora
para a indUstria moderna. A sua capacidade de responder a uma
vasta gama de aplicacdes, com diferentes exigéncias ao nivel da
flexibilidade e modularidade, torna-os particularmente adequa-
dos aos desafios da producéo atual.

AMR PARA A FABRICA DO FUTURO: ACTIVE SHUTTLE
O ACTIVE Shuttle foi desenvolvido pela Bosch Rexroth, de modo
a transportar materiais de forma auténoma. Este AMR transporta
cargas de até 260 kg e drea de 600 x 400 mm? a velocidades de
até 1 m/s de forma robusta, eficiente e totalmente automatica,
garantindo especificacao ESD (Electrostatic Discharge) e equipado
com uma plataforma elevatdria integrada. E controlado de forma
transparente e intuitiva pelo ACTIVE Shuttle Management System
(AMS), compativel com a interface standard VDA 5050.

Quanto a gestao de frota, o ACTIVE Fleet Manager (AFM)
permite planear trajetdrias, identificar e contornar obstéaculos,
monitorizar cargas e autonomia, e também integrar-se com
sistemas MES ou ERP via VDA 5050. Desta maneira, é possivel
controlar frotas mistas de diferentes fornecedores ou mesmo
compatibilizar-se com solucbes de gestéo de frota externas.

A sua inteligéncia artificial facilita a integracdo do robot den-
tro dainfraestrutura, visto que este AMR adapta o seu trajeto aos
objetos e obstaculos que possam estar no caminho. Funciona
através de navegacao natural baseada no ambiente mapeado.

O fluxo de materiais nas instalacdes de produ¢do moder-
nas é complexo porque os pontos de utilizagao sao variados e

podem encontrar-se distantes entre si. O ACTIVE Shuttle surge
como uma solugdo inovadora para este desafio, eliminando a
necessidade de transporte manual de materiais. Gragas a sua
navegacao laser robusta e fidvel e detecao de obstaculos em 3D,
o ACTIVE Shuttle pode deslocar-se liviemente na fabrica sem a
necessidade de alterar a infraestrutura existente, automatizando
assim o fluxo de materiais e mercadorias.

Cada unidade ACTIVE Shuttle integra um conjunto abran-
gente de elementos que garantem uma operagao segura, efi-
ciente e totalmente conectada ao ambiente industrial. A co-
municagao é assegurada através de ligacao wi-fi e |EEE 802.11.
ac/a/b/g/n permitindo a interagdo direta com a infraestrutura
de rede. Para além disso possui um ecra tétil que permite a co-
municacdo direta com os operadores na fabrica, facilitando a
monitoriza¢do e controlo das operagdes em tempo real, através
de uma GUI intuitiva.

Os scanners laser (PLd) incorporados garantem um funcio-
namento seguro, detetando obstdculos no percurso e ajustan-
do o movimento do veiculo em conformidade. Com a segu-
ranca reforcada com um sistema de detecdo de objetos em 3D
através de duas camaras estéreo, que permite identificar obsta-

culos fora do alcance dos scanners laser convencionais.

ROKIT: INTRALOGISTICA MODULAR

Com o desenvolvimento do ACTIVE Shuttle, a Bosch Rexroth ad-
quiriu um know-how sélido na aplicagéo de robdtica movel. Este
avanco permitiu a empresa identificar uma necessidade crescen-
te na industria: a procura por solu¢cdes modulares e flexiveis.

Os utilizadores procuram cada vez mais desenvolver pro-
dutos adaptados as suas necessidades especificas, sem terem
de investir grandes recursos ou tempo na criagdo ou adaptacao
de equipamentos ja existentes no mercado. A resposta a esta
necessidade passa por solu¢des que aliem personalizacéo, efi-
ciéncia e facilidade de implementacao.

O ROKIT Modular desblogueia novas possibilidades no am-
bito da intralogistica e robdtica movel. Trata-se de um kit mo-
dular de hardware e software projetado para construir AGVs ou
AMRs com elevada personaliza¢do. Esta solucgdo, integrada no
ecossistema ctrlX, é constituida por trés componentes: o ROKIT




